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Chapitre 10 - Systéme de commande  distance

1 - Construction

Ce moteur est prévu principalement pour fonctionner
par commande & distance. Une conscle peut étre installée
en ajoutant un levier de commande et relier au moteur.
La commande d'arrét du moteur et la commande de décom-
pression peuvent aussi étre installées en plus de la manette
de commande a distance, qui permet de modifier 1a vitesse
du moteur et de la manette d'inversion marche AV - marche

Pour ce mateur ume commande & 2 manettes ne doit pas
étre utilisée en remplacement d'une commande 3 une
manette.

1-1. MOTEURS 1GM et 2GM

Le réducteur-inverseur utilisé est le modele KM2A, Le levier
d'tnversion marche AV - marche AR est sur [a gauche, vue
de "arriere du bateau.

Montage latéral

Commande morse & une
manette type MV

GM/HM 8301

Moniage vertical

Commande morse & Jrie manetie
type MT2

T cable N33C

Cable d'arrét moteur
(en optlon}
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Chapitre 10 - Systéme de commande 3 distance

1—2. MOTEURS 3GM, 3HM et 3GM D

Les types 3GM et 3HM sont identigues sauf la forme et la
position du support.

Le réducteur-inverseur du moteur 3GM est letype KRWI1CD.
Le réducteur-inverseur du motaur 3HM est le type KBW10E.
Toutefois le levier est sur la droite. vue cOté arrigre. Sur le
moteur 3GM D | le réducteur KM3A est utilisé, le levier est
sitwé sur la gauche vue de |"arrigre du bateau.

Monzage latéral

Commande maofse &
une manetic type MV

Cormmande morse a
une manette type MT2

| T Te=-cablen’33c

Commange d'arrét du moteur

. GM/HM 8301
whoa




Chapitre 10 - Systéme de commande a distance

2 - Commande a distance du régulateur de vitesse
et de I'embrayage

2—1. CONSTRUCTION

Les modéles MT2 et MV sont indifférement empioyés.

2-1.1. Type MT2 2-2.2. Type MV

A droite ou 3 gaucne indifférement.

-

2-2. COMPOSITION D'UNE COMMANDE A DISTANCE A UNE MANETTE

1GM, 2GM, 3GMID) | 3GM, 3HM

Céable 330
Controle de la vitesse

Attache Fourniture YANMAR

Céble 236

Attache Faurniture YANMAR
Commande de |'embrayage

Amortisseur Fourniture YANMAR —

Chape = Fourniture YANMAR
{1) Cébles {2] Attache

Morse type 33 C. ) ;
Les attaches YANMAR sont des piéces standards qui

lis sont prévus spécialement pour utilisation avec les sont fixées sur le moteur et I'embrayage.
16tes de commande Morse. [ls assurent un mouvement

doux et sans jeu. Le filetage en bout du céble est de

10-32. La course va jusqu’a 75 mm. Le cdble intérieur

fait 2,38 mm de diamétre.

M5 = 12 mm
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Chapitre 10 - Systéme de commands & distance
3} Raccord amortisseur

Un embrayage conique équipe les moteurs 1GM, 2GM
el 3GM D Le raccord amortisseur est monté sur le
levier d'embrayage et cannecté au cible de commande.

Fixation du cable

{4) Chape

La chape YANMAR est fixée au levier d'embrayage sur
les modéles 3GM et 3HM.

Flxation du cébie

i
S

2—3. INSTALLATION SUR LE COTE DU
MOTEUR

La méme manette de régulateur est utilisée sur les 4 types
de moteurs mis A part I'angie de foncticnnement.

La piéce de connexion qui s'emmanche avec le ressort

d'amortissement est située en bout de la manette, |1 suffit
de visser le cible dans cette piéce de connection.

Plece ae connaxjon

/.,’

Taraud.;.tge M5

Menette de régulateur

Goupille tendue

Piece de
connexion B

Pigce de
connexion A

\ Ressort

Circlip

NQTE ; Quand fe céble ast fixd if doit Btra fixd oot ressort.
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2-3.1. Déplacement de la manetta de régulateur sur moteur
1GM

Raienti

Vitesse maximale

R=685 mm

Manette de régulateur :

Levier d'arrét du moteur

GM/HM 8301




Chapitre 10 - Systéme de commande & distance

2-3.2, Déplacement de la manette de régulateur sur moteurs 2-4.1. Montage pour moteurs 1GM, 2GM et 3GM D
2GM, 3GM(D) et 3HM

Vitesse maximale
&% enuiron —e—tf 5 ; //\‘;d‘
—.‘T\GC cb enviran Cable de commande - T i
Yo a gistance <7 ] / \\ ‘o(,
“\ N s - N (s
ralenti Filetage M5 -

Raccora amortsseu”

Levier
inverseur

Couvercle

ol
Manette de regutateur 8@ 4

Sur le réducteur snverseur KM34 {moteur 3GM D
le signe A g3t treppé cdté opposé du levier inverseur

Ecrou
Axe
%M .
EJ Raccord amortisseur

2—4. REGLAGE COTE REDUCTEUR
INVERSEUR

Pour les moteurs 1GM et 2GM, le réducteur inverseur
KM2A ast Ltilise

Pour le moieur 3GM D, le réducteur-inverseur KM3A
est utilisé.

Sur ces réducteurs-inverseurs le raccord amortisseur est
fixé sur le levier de commande et le cdble de commande &
distance est connecté & ce raccord amortisseur.

Le réducteur-inverseur KBW10D est utilisé sur le moteur
3GM.

Le réducteur-inverseur KBWI10E est utilisé sur le moteur
3HM.

Sur ces réducteurs-inverseurs, la chape est fixée au levier
inversaur du réducteur et le cable de commande & distance

est fix# sur la chape. Levier inverseur

Raccord amortisseur
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Chapitre 10 - Systeme de commande & distance
2-4.2. Montage pour moteurs 3GM et 3HM

&
Marche AV .
el / . 2wousDE4
Print mor: - g e
PO ""‘)/Minimum
Marche AR )l Crape
R i i . L < Maximum
- ;
Co
IGM: 550 ¥
3HM: 43¢ -

Marche AV Marche AR

. Cha
Goupille tendue R

Lpvier
inverseur

H
em)

Chape

vier inverseur

o
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Chapitre 10 - Systéme de commande 3 distance

3 - Commande a distance d’'arrét moteur

3—-1. MOTEUR 1GM

Levier d'arrat £

moteur \
-
i

Serre-cable

Serre-cible
Le serrecdble a un trou de @ 2.5 mm
Uncable de 1.6 8 2% mm peut étre emploveé

3—2. MOTEURS 2GM, 3GM(D]} et 3HM

Levier d'arrét
moteur

Support

-

Serre-cible Support

Serrecdble
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